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1. Przeznaczenie

Urzadzenie kontroli wytacznikow automatycznych HCTD-3M (dalej w
tekScie "urzadzenie") jest przeznaczone:

1.1 do kontroli zdolno$ci do pracy i kontroli ampero-sekundowych
charakterystyk wytacznikow automatycznych pradu zmiennego przemystowe;j
czestotliwosci w skali 10A-3kA, z pomiarem 1 rejestracjg wielkosci czasu 1 pradu,
przepuszczanego przez wylacznik automatyczny, dalej AB;

1.2 do kontroli 1 uwierzytelnienia pradowych pomiarowych oraz ochronnych
transformatoréw pradu, pradem pierwotnym,;

1.3 do kontroli i kalibrowania przekaznikoéw pragdowych;

1.4 do kontroli i kalibrowania cieplnych przekaznikéw pradowych;

1.5 do kontroli bezpiecznikow topikowych;

1.6 moze by¢ wykorzystywane, jako regulowane zrédto pradu zmiennego do
10kA w obwodach energetycznych niskiej impedancji dla prac laboratoryjnych.

W celu zapewnienia bezpieczenstwa elektrycznego personelu, wyj$ciowe
obwody przewodzace prad zostaly galwanicznie odtaczone od sieci zasilajace;.

Wielko$¢ napiecia na wyjSciowych szynach urzadzenia, przy catkowicie
otwartym kluczu tyrystorowym nie przekracza 7V, co korzystnie wplywa na
kontakty wylacznikow automatycznych w momencie wylgczenia - znacznie
zmniejsza si¢ ich zuzycie przy wielokrotnych probach.

W instrukcji obstugi urzadzenia przyjeto nastepujace skrotowe oznaczenia:

AB (AW) — wylacznik automatyczny;

JIATP (LATR) - laboratoryjny transformator automatyczny;
AUTOTRANSFORMATOR (RNO (AUTOTRANSFORMATOR)) -
regulator napiecia jednofazowy;

TPT (TRT) - tyrystorowy regulator pradu;

Producent zostawia sobie prawo nanoszenia zmian do konstrukcji
urzgdzenia, niepogarszajgcych jego charakterystyk technicznych i eksploatacyjnych
bez powiadamiania 0 tym konsumenta.



2. Charakterystyki techniczne

2.1 Napigcie zasilania, W* ==--mmmmmmm e 230 £10%
2.2 Czgstotliwos¢ sieci zasilajace], Hz ------------==-mmmmmmmmmm e 50 +1%
2.3 Maksymalny prad zuzycia sieci zasilajacej, A ----==============mmnmmmmmumm 40

2.4 Maksymalne napigcie na szynach wyjsciowych, V ----------m-emoemeomeeo- 7

2.5 Maksymalny prad na szynach wyjsciowych (wartos¢ skuteczna), kA ----- 3

2.6 Maksymalna zuzywana moc urzadzenia, kWA ---------=-mmmmmmmmmommm oo 8
2.7 Zakres True RMS pomiaru i rejestracji pradu wyjsciowego, A,

przy bledzie pomiaru mniejszym niz 3%-------------==--==mmmmmmmmmm oo 10 - 3000
2.8 Zakres pomiaru i rejestracji dlugosci pradu wyjsciowego, sek.,

przy btedzie pomiaru mniejszym niz 1,5% ----------=--==--mmmmmmmmmmea 0,01 - 9999
2.9 Prog zadziatania ostony temperaturowej, °C ---------==----==----m----- 96+10%
2.10 Wymiary gabarytowe, Mm --------=--mmmmmmmm oo 430x135x265
2.11 Masa urzadzenia bez elastycznych szyn, kg, nie wigcej niz ------------------- 25
2.12 Sredni okres dziatania urzadzenia, lat --------=--==-=mm-mmmmmemm e 10

* Charakterystyki techniczne odpowiadajq przytoczonym wartosciom podczas
eksploatacji urzqdzenia w komplecie z jednofazowym regulatorem napiecia

(AUTOTRANSFORMATOR).

3. Warunki eksploatacji

3.1 Zakres temperatury otaczajacego powietrza, °C ----=---======-=mmmnmmuuuv - 5-+35
3.2 Wzgledna wilgotno$¢ powietrza przy t=25°C, % ---------====-==-mmmmmmmmmmamm <80
3.3 Cisnienie powietrza, MM HQ ---=-=======mmmmmmm oo 630 - 800

4. Zestaw dostawy

4.1 Urzgdzenie =--=--=====mmmmmmmmm oo oo e e oo e e e e e 1szt.
4.2 Szyna elastyczna, dtugo$é — 1,5m, przekroj - 120mm? -------------m-meeememo- 1 szt.
4.3 Kabel zasilania z energetyczng wtyczka trojfazows i przenosnym gniazdkiem -
1szt.
4.4 Gwint przytaczeniowy M8 —--=-=mmmmmmmm e 4szt.
4.5 Instrukcja obstugl --=--====mmmmmm e 1szt.
4.6 Czujnik pradowy 1KkA, 10KA /5A-------mmmmmmm oo oo 1szt.

4.7 AUTOTRANSFORMATOR, regulator napigcia jednofazowy Inom. = 10, 20,
40, 80A wchodzi w sktad zestawu dostawy na podstawie aneksu do umowy.



5.Wymogi bezpieczenstwa

5.1 Zwracamy Panstwa uwage, ze w celu zapewnienia bezpieczenstwa
elektrycznego personelu eksploatujgcego urzadzenie nalezy koniecznie
zaopatrzy¢ sieciowe zasilanie urzadzenia w zasilajace gniazdko sieciowe ze
sprawnym obwodem uziemienia ochronnego.

5.2  Zabrania si¢ eksploatowac¢ urzadzenie przy zdjetych panelach korpusu
urzadzenia.

5.3 Przy pracy urzadzenia z pradami powyzej S00A wyjSciowe sztywne
1 elastyczne szyny miedziane moga nagrzewa¢ si¢ do temperatur,
przekraczajacych 60°C, co wymaga od personelu odpowiednich S$rodkow
ostroznosci.

54 Do eksploatacji urzadzenia dopuszcza si¢ jedynie personel
elektrotechniczny, ktory zostal zaznajomiony z niniejsza instrukcja obstugi
urzadzenia 1 zapoznat si¢ z trybem dziatania urzadzenia.

55 Zrodlo pradu na wyjsciowych zaciskach urzadzenia jest galwanicznie
izolowane od napigcia sieciowego. W czasie wystepowania napi¢cia
na wyjSciowych zaciskach urzadzenia zabrania si¢ dotyka¢ do elektrycznie
nieizolowanych przednich pradowych czesci urzadzenia, wykonywac przytaczen
do wyjsciowych zaciskow pragdowych urzadzenia.

5.6 Przy pracy urzadzenia z pradami powyzej S00A wyjSciowe sztywne
1 elastyczne szyny miedziane moga nagrzewa¢ si¢ do temperatur,
przekraczajacych 60°C, co wymaga od personelu odpowiednich $rodkow
ostroznosci.

5.7 Nie nalezy do urzadzenia podtaczaé czesci lub przewodow wiasnej
roboty. Zabrania si¢ dokonywac jakichkolwiek modyfikacji urzadzenia lub
akcesoriow, poniewaz moze to doprowadzi¢ do dodatkowego ryzyka. Aby by¢
catkowicie pewnym co do bezpiecznego stosowania urzgdzenia, nalezy
pilnowa¢, aby kazdy remont lub modyfikacja byly wykonane przez producenta
lub w autoryzowanym serwisie.



6. Konstrukcja i dziatanie

Urzadzenie konstrukcyjnie jest wykonane w jedynym korpusie. Wyglad
zewnetrzny urzadzenia 1 widoki paneléw przytoczono na rys. Nr 1, 2, 4. Zasadniczy
schemat elektryczny urzadzenia przytoczono w aneksie. Korpus urzadzenia w
funkcjonalny i konstruktywny sposob zostat rozdzielony na trzy panele sterujace.

Rys. Nr 1. Wyglad zewng¢trzny urzadzenia

1. Blok sterowania.

2. Wzmocniac¢ prad UT-3.
3. Przektadnik pomiarowy.
4. Szyna elastyczna.

Przedni panel ustroju, widok pokazano na rys. Nr 2, jest przeznaczony do
sterowania procesem proby i wyprowadzenia wynikéw préb na ekran monitora
operatorskiego panelu urzadzenia. W dolnym lewym rogu przedniego panelu
sterowania znajduje si¢ wylacznik klawiszowy «ZASILANIE URZADZENIA», 7
indykacja $wietlng. Ten wytacznik komutuje sieciowe napigcie zasilajace na gtowna
plyte sterowania 1 pomiaru urzadzenia. W centrum goérnej czesci przedniego panelu
urzadzenia umieszczono operatorski panel, sktadajacy si¢ z graficznego
wyswietlacza 1 paneli przyciskow, potozonych pionowo z prawej strony od
wyswietlacza. Operatorski panel jest przeznaczony do sterowania rezimami pracy
urzadzenia 1 wyprowadzenie tekstowej oraz graficznej informacji o biezgcym
rezimie pracy 1 zmierzonych wielkosciach czasu 1 pradu. Przyciski panelu
operatorskiego, umieszczone z prawej strony od wyswietlacza, sa przeznaczone do
wyboru rezimu pracy, skal pomiaru pradu, logiki pracy fiksacji 1 odwzorowania
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zmierzonych wielkosci czasu
1 pradu, wustawienia zegara. Kazdy przycisk ma tekstowe oznaczenie,
charakteryzujace jego funkcje. Ponizej operatorskiego panelu na przednim panelu
urzadzenia umieszczono regulatory wielkosci probnego pradu generujacego
urzadzenie. Dla wygody i1 doktadno$ci zadania wielko$ci probnego pradu dodano
regulator doktadnego dostrajania, z oznaczeniem tekstowym na przednim panelu
«DOKLADNIE». Z prawej strony, w dolnej czgsci przedniego panelu urzadzenia
umieszczono glowny przycisk operacyjny «PRAD WL./WYk.». Krotkotrwate
nacis$nigcie tego przycisku konsekwentnie wlacza lub wylacza generacje pradu na
wyjsciowych energetycznych zaciskach urzadzenia, umieszczonych na prawym
bocznym panelu urzadzenia, widok pokazano na rys. Nr 5. Sterowanie wszystkimi
rezimami oraz pomiar wielkos$ci czasu 1 pragdu urzadzenia zbudowano na podstawie
programu sterujacego mikrosterownika, z jednym 12-kategorycznym ACP.
Rozwigzania schematyczne 1 techniczne oraz wspodtczesna baza czesci,
zastosowanych w urzadzeniu, zapewniajg pewne 1 doktadne pomiary True RMS,
prostote 1 niezawodno$¢ eksploatacii.



Rys. Nr 2. Przednia cz¢$¢ urzadzenia

1 2

1 — Wytgcznik “ZASILANIE URZADZENIA” wtgcza i wylgcza zasilanie
ptyty sterowania urzadzenia

2 — Wyswietlac.

3 — Przycisk z indykacjg swieting “PRAD WL./WYL.” konsekwentnie wicza
i wytgcza prad wyjsciowy urzgdzenia

4 — Rygulator pradu



Rys. Nr 3. Operatorski panel urzagdzenia

1— Wyswietlacz operatorskiego panelu urzgdzenia

2— Przycisk «FIKSACJA», wybor logiki fiksacji zmierzonych wielkosci
czasu i pragdu

3— Przycisk «<ZEGAR», wybor dtugosci impulsu prébnego pradu

4— Przycisk «ZAKRES», wybor zakresu miernika probnego pradu
5— Przycisk «sMENU», wybor jezyka wyswietlacza, typ pamieci i
kalibrowanie miernika prgdu urzgdzenia



Rys. Nr 4. Widok wyswietlacza operatorskiego panelu
) przy wlaczonym urzadzeniu

/
00:0000 e R

Py PaspbiB+——
00.00[ -0t
A\

[oTOB +——
N

1— Graficzne oznaczenie typu pamieci zmierzonej wielkosci prébnego
pradu przy fiksaciji.

2— Graficzne odzwierciedlenie zmierzonej wielkosci diugosci impulsu
probnego pradu.

3— Graficzne odzwierciedlenie zmierzonej wielkosci probnego pradu.

4— Graficzne oznaczenie zadanej wielkosci dtugosci impulsu prébnego
prgdu. Za pomocg przycisku z oznaczeniem «ZEGAR» mozna zadac
nastepujgce wielkosci dtugosci impulsu prébnego pradu: 20ms; 40ms;
100ms; 0,2s; 0,5s; 0,8s; 1,0s i nieograniczenie.

5— Graficzne oznaczenie logiki fiksacji zmierzonych wielkosci czasu i
prgdu. Za pomocg przycisku z oznaczeniem «FIKSACJA» mozna zadac
nastepujgce typy logiki: «ZERWANIE» - fiksacja zmierzonych wielkosci
czasu i pradu po fakcie zerwania obwodu elektrycznego probnego pradu, na
przyktad automatyczne wytgczenie prgdu automatycznego wylgcznika,
«KONTAKT» - fiksacja zmierzonych wielkosci czasu i prgdu po fakcie
zmiany stanu zewnetrznego “suchego” kontaktu, na przyktad zadziatanie
kontaktowej grupy przekaznika prgdowego na zadang wielkos¢ probnego
pradu; «NIE» funkcja fiksacji jest nieaktywna.

6— Graficzne oznaczenie zadanej wielko$ci zakresu miernika pradu
prébnego. Za pomocg przycisku z oznaczeniem «ZAKRES» mozna zadac¢
nastepujgce zakresy: 1,0kA; 3kA.

7— Graficzne odzwierciedlenie stanu biezgcego urzgdzenia.
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1 — Gniazdo podtgczenia przektadnika UT-3;

2 - zaciski przytaczenia dodatkowego kontaktu
badanego urzadzenia, do fiksacji wskazan
miernikdw w zwigzku z faktem zmiany stanu
kontaktu.

3 — zaciski przytaczenia zewnetrznego czujnika
pradu, z pragdem wtdérnym 5A.

Prawy boczny panel urzadzenia, widok pokazany na rys. Nr 5, funkcjonalnie
jest przeznaczony do podiaczenia za pomocg elastycznych miedzianych szyn
obiektu prob. Komplet elastycznych szyn miedzianych pozwala za pomoca
potaczenia rownoleglego lub szeregowego uzyska¢ niezbedny prébny prad w
tadunku.

Zaciski pomocnicze z oznaczeniem «D.T. 5A» sa przeznaczone do
podlaczenia zewnetrznego pomiarowego czujnika pradu, wchodzacego w komplet
urzadzenia. Wyglad zewnegtrzny kompletu elastycznych szyn i czujnika pradu
przytoczono na rys. Nr 6.

Zaciski pomocnicze z oznaczeniem « — > s§ przeznaczone
do fiksacji zmierzonych wielkoS$ci czasu 1 pradu, przy zmianie stanu zewngetrznego
«suchego» kontaktu obiektu prob.

Rys. Nr 6.
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6.2 Wzmacniacz pradu UT-3

Wzmacniacz pragdowy UT-3 sktada sie z przektadnika napieciowego, obudowy,
w ktérej znajduje sie przektadnik oraz kabla elektrycznego z wtyczka do
przetgczania za pomocg bloka sterowania BU-3. Transformator wykonany jest w
oparciu o toroidalny obwdd magnetyczny wykonany ze stali elektrycznej. W
zwojach uzwojenia pierwotnego transformatora umieszczony jest termistor, aby
zabezpieczy¢ wzmacniacz pradu przed przegrzaniem. Oryginalna obudowa UT-3
wykonana jest z materiatéw dielektrycznych i zostata zaprojektowana dla
bezpieczenstwa i wygody pracy z urzadzeniem. Specjalne elementy mocujace do
zamocowania petnego paska do przenoszenia wzmacniacza pradu s3 zamocowane
na obudowie UT-3.

Puc.Ne8. Widok ogdlny wzmacniacza pragdowego UT-3

1 - otwér w obudowie UT-3 do uzwojenia
wtdrnego transformatora z kompletnej
elastycznej szyny.

2 - kabel z wtyczka elektryczng do przetaczania
UT-3 z jednostka sterujacg urzadzenia.

3 - zapiecie i kompletny elastyczny pas do
przenoszenia UT-3.

Rysunek 9 pokazuje przyktad uzycia UT-3 wraz z kompletnym czujnikiem pradu,

DT-3 i kompletng elastyczng szyng, do sprawdzenia wytgcznika.
Rys. Ne9

Do bloku sterowania BU-3
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7. Tryb dziatania z urzadzeniem

7.1  Przed rozpoczgciem pracy z urzadzeniem, nalezy sprawdzi¢ wykonanie
wymogoéw bezpiecznej pracy z urzadzeniem, przedstawionych na str. Nr 5
niniejszej instrukcji obstugi urzadzenia.

7.2 Podlaczy¢ elektryczny obwdd uziemienia ochronnego do urzadzenia.

7.3 Przed podaniem sieciowego napigcia zasilajacego na urzadzenie,
nalezy przestawi¢ wylacznik Klawiszowy «ZASILANIE PRZYRZADU» i
wylgcznik automatyczny «QF1» w potozenie WYL.

7.4 Poda¢ zasilajagce napigcie sieciowe na urzadzenie, wiaczajac wtyczke
sieciowg urzadzenia do zewngtrznego gniazdka zasilajacego. Wilaczy¢ zasilanie
urzadzenia klawiszowym wylacznikiem «ZASILANIE PRZYRZADU». Zaswieci
si¢ indykacja $wietlna wylacznika klawiszowego. Na ekranie graficznego
wyswietlacza panelu operatorskiego ukaze si¢ winieta, z informacja o nazwie
urzadzenia 1 wersji biezgcego mikroprogramu urzadzenia. Po trzech sekundach na
wyswietlaczu pojawi si¢ podstawowy roboczy widok obrazka graficznego panelu
operatorskiego, rys. Nr 7.

00:0000 o ‘o I
Pa3pbiB+—

00 00755

[oTOB +—=

L

Wyswietlacz jest graficznie podzielony na dwie podstawowe strefy. Strefa 1-
pomiarowa, patrz: rys. Nr 6, jest przeznaczona do wyprowadzenia zmierzonych
wielko$ci czasu, 1 pradu. Strefa 2 - operacyjna do sterowania wszystkimi rezimami
pracy urzadzenia. Strefa 2 jest podzielona na cztery obszary informacyjne 3-6.
Kazdemu obszarowi informacyjnemu odpowiadajg przyciski panelu operatorskiego,
umieszczone z prawej strony od wyswietlacza, patrz: rys. Nr 2, str. Nr 8. Funkcje
przyciskow 1 odpowiadajacych im pdl informacyjnych wyswietlacza zostaty
wyjasnione na str. Nr 8-9.

7.5 Przycisk «<MENU» panelu operatorskiego, patrz: rys. Nr 2, str. Nr 8
jest przeznaczony dla dostepu do systemowych i dodatkowych funkcji urzadzenia.
Przy krotkotrwalym naci$nigciu przycisku «MENU» na wyswietlaczu panelu
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operatorskiego zostaje wyprowadzone dodatkowe okno graficzne, widok ktorego
pokazano nizej:

przemieszczenie

00:0000 L strzafki
MeHD A . /

Hzbik skasowanie wyboru
FanubpoEka OTMEHEI wybor
KA OK

Przyciski panelu operatorskiego zmieniajg swoja funkcjonalno$¢ zgodnie z
graficznymi oznaczeniami pol informacyjnych odtworzonych na wys$wietlaczu
panelu operatorskiego. Graficzne okno MENU pozwala wybra¢ jeden z trzech
punktéw:

— «PAMIEC» - ten operator pozwala uzytkownikowi wybiera¢ niezbedna
logike pracy funkcji, fiksacji zmierzonych wielkosci czasu i probnego pradu. Przy
krétkotrwatym nacis$nigciu przycisku «OK» wyboru tego operatora na wyswietlaczu
panelu operatorskiego pojawia si¢ dodatkowe okno graficzne, widok ktorego
pokazano nizej:

00:0000 A

[lamaTe

KA OK

Przy wlaczaniu urzadzenia program sterujgcy wprowadza typ funkcji logiki
pracy fiksacji - <kMAX» po przemilczeniu. Ten typ logiki wyprowadza i utrwala na
wyswietlaczu panelu operatorskiego maksymalng warto§¢ zmierzonego pradu
probnego. Jest to potrzebne do testowania pracy oston wylgcznikow
automatycznych, kiedy potrzeba w ciggu krétkiego odstgpu czasu zmierzy¢ i
utrwali¢ prad, przechodzacy przez kontakty automatycznego wytacznika. Typ
funkcji logiki pracy fiksacji - «<HOLD» jest zalecany przy testowaniu inercyjnych
pradow oston, na przyktad cieplne przekazniki pragdowe. Przy wyborze oznaczenia
«WYL.» funkcja fiksacji jest nieaktywna.

— «JEZYK» — ten operator pozwala uzytkownikowi wybiera¢ jezyk panelu
operatorskiego. W biezace] wersji sterownika programu do wyboru sg trzy typy
jezyka: rosyjski, ukrainski 1 angielski.
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00:0000 A

& Py CCHWI
2 YKpaiHCoeHa
2 English

KA OK

— «KALIBRACJA» — ten operator przeznaczony jest do kalibrowania
miernika probnego pradu panelu operatorskiego. Kalibracji miernika dokonuje
producent urzadzenia lub sluzba metrologiczna, posiadajagca atest na
przeprowadzenie takiego rodzaju prac. Uzytkownik moze dokonaé kalibrowania
wylgcznie za pozwoleniem producenta i posiadania metodyki kalibracji urzadzenia.

7.6 W urzadzeniu zastosowano ochron¢ przed przecigzeniem w
pierwotnym pradzie 1 przegrzaniu energetycznego transformatora, jak rowniez przy
przekroczeniu ponad 10% wielko$ci pradu odpowiedniego zakresu. Przy nastaniu
tych zdarzen na ekranie wyswietlacza panelu operatorskiego pojawiaja si¢ okna
informacyjne, pokazane na rysunkach ponize;j:

05:2375 o0

d A MNeperpyaka i
TpaHChopMaTopa KA

KA ToK

05:2375 o0

(N
KA Tok
01:2500 o0
Het
OV L L.-10KA
KA

Tok

7.7 Prosimy zwroci¢ uwage, ze urzadzenie zasadniczo pracuje w jednym
z dwoch rezimow pracy:

— rezim nastawienia wielko$ci probnego pradu za pomoca energetycznego
tyrystorowego regulatora pradu (TRT).
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— rezim nastawienia wielko$ci prébnego pradu za pomocag regulatora napi¢cia
jednofazowego (RNO (AUTOTRANSFORMATOR)).

Rezim nastawienia wielko$ci probnego pradu za pomocg energetycznego
tyrystorowego regulatora, stosuje si¢ dla doktadnego pomiaru wielko$ci ustawien
cieplnych oston i oceny zdolnosci do pracy elektromagnetycznych wyzwalaczy
wylgcznikéw automatycznych. W tym rezimie wyjsciowy prad reguluje si¢ za
pomocag wbudowanego tyrystorowego regulatora pradu i posiada impulsowg forme
z wspotczynnikiem harmonii wynoszagcym ponad 5%. Uwaga, producent
dostarcza urzadzenie, przygotowane do pracy w rezimie nastawienia wielkoS$ci
pradu za pomocg energetycznego tyrystorowego regulatora pradu.

Rezim nastawienia wielkoSci probnego pradu za pomoca jednofazowego
regulatora napigcia przewiduje zewnetrzne RNO (AUTOTRANSFORMATOR). W
tym rezimie TRT pracuje jako staly przekaznik energetyczny, komutujacy w
momencie przejScia napigcia przez zero, pierwotne uzwojenie RNO
(AUTOTRANSFORMATOR) z sieciowym napi¢ciem zasilajgcym. Prad,
formowany na wyjsciu RNO (AUTOTRANSFORMATOR), posiada forme
sinusoidalng, co zapewnia warunek dokladnych pomiarow wielkosci pradu
ustawien elektromagnetycznych
1 elektronicznych wyzwalaczy wytacznikow automatycznych.

Tryb pracy z urzadzeniem przy regulacji wielkosci prébnego
pradu za pomoca wbhudowanego regulatora tyrystorowego.

7.8 Wykona¢ punkty 7.1-7.4.

7.9 Za pomocg kompletu elastycznych szyn potaczy¢ obiekt proby z
szynami wyjsciowymi urzadzenia.

7.10 W zaleznosci od zakresu probnych pradow podlaczy¢ za pomoca
kompletnego kabla czujnik pradu do zaciskow z oznaczeniem «D.T. 5A», na
prawym bocznym panelu urzadzenia.

7.11 Przez krotkotrwate naci$nigcie przycisku «ZAKRES» na panelu
operatorskim wybra¢ niezb¢dny zakres miernika probnych pradow: 1,0kA lub
10KA.

7.12 Przez krotkotrwale nacisnigcie przycisku «FIKSACJA» na panelu
operatorskim wybra¢ konieczng logike funkcji fiksacji zmierzonych wielko$ci czasu
1 pradu.

7.13 Przez krotkotrwale naci$nigcie przycisku «CZAS» na panelu
operatorskim wybra¢ niezbedng wielko$¢ dtugosci impulsu probnego pradu. Dla
poczatkowego precyzyjnego ustawienia wielko$ci probnego pradu zaleca si¢ zadac
wielko$¢ dtugosci pradu nieograniczenie.

7.14 Wyprowadzi¢ uchwyty regulatoréw wielkosci probnego pradu
obracajac w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara az do oporu. W ten
sposob zapewnia si¢ minimalng warto$¢ probnego pradu, zblizone do wartosci
zeroweyj.

7.15 Przygotowa¢ obiekt proby do testowania, na przyklad, wlaczy¢
testowany wylacznik automatyczny.
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7.16 Na wyswietlaczu panelu operatorskiego w informacyjnym oknie
biezagcego stanu urzadzenia powinna pojawi¢ si¢ wiadomos¢ tekstowa
«GOTOWE».

7.17 Wiaczy¢ glowny energetyczny wytacznik automatyczny urzadzenia
QF1, umieszczony na lewym bocznym panelu urzadzenia.

7.18 Przez krotkotrwate naci$nigcie przycisku operacyjnego «Prad
WL /Wyt.» wlaczy¢é generacje probnego pradu na wyjsciowe szyny urzadzenia.
Przy tym nieprzerwanie $wieci si¢ indykator $wietlny, wbudowany w przycisk
«Prad WL/Wyt», a na wysSwietlaczu panelu operatorskiego w oknie
informacyjnym biezgcego stanu urzadzenia pojawi si¢ wiadomos¢ tekstowa «PRAD
».

7.19 Obracajac raczke regulatora wielkosci probnego pradu 1 wizualnie
kontrolujac cyfrowe wskazania miernika pradu urzadzenia, zada¢ niezbedng
wielko$¢ probnego pradu, zgodnie z metodyka kontroli obiektu proby.

Przy poczatkowym sprawdzeniu pracy elektromagnetycznego wyzwalacza
automatycznego wytacznika, trzeba obraca¢ raczke regulatora pradu, z predkoscia
zapewniajgcg minimalne nagrzanie cieplnych elementéw ochrony testowanego AW.
Po zadziataniu elektromagnetycznej ochrony AW, na wyswietlaczu panelu
operatorskiego zostang utrwalone wielkos$ci préb, czasu i1 pradu. Przy tym na
wyswietlaczu panelu operatorskiego w oknie informacyjnym biezacego stanu
urzadzenia
pojawi si¢ wiadomos$¢ tekstowa «ZERWANIE», §wietlny indykator wbudowany
w przycisk «Prad WL/ Wyl.» zgasnie.

Testowany AW wylaczy¢. Nastepnie, nie obracajgc raczki regulatoréw pradu
urzadzenia, przyciskiem «Prad WL/ WykL» powtdrnie wlaczy¢ generacj¢ probnego
pradu. Po krotkotrwaltym zadziataniu ochrony AW urzadzenie utrwali biezace
wielko$ci czasu i1 pradu proby. Powyzsza metodyka testowania AW ma charakter
zalecany. Dla dokladnego testowania, zarowno wytacznikow automatycznych, jak
1 kazdego innego obiektu proby nalezy przestrzega¢ metodyk préb, przytoczonych
przez producentow konkretnych sprawdzanych wyrobow.

7.20 Po zakonczeniu prac z urzadzeniem nalezy wylaczy¢ gléwny
energetyczny wyltacznik automatyczny urzadzenia QF1. Nastepnie wyltaczy¢
zasilanie urzadzenia wylgcznikiem klawiszowym «ZASILANIE PRZYRZADU».
Odtaczy¢ energetyczne szyny elastyczne od badanego obiektu.

Tryb pracy z urzadzeniem przy regulacji wielkosci prébnego
pradu za pomoca zewnetrznego jednofazowego regulatora napiecia,
RNO (AUTOTRANSFORMATOR).

7.21 Wykona¢ punkty 7.1-7.3.

7.22 W razie zastosowania RNO (AUTOTRANSFORMATOR) na napigcie
220W nalezy w tarczy zasilajacej zasilania, przekomutowac elektryczny obwod
fazowego napiecia L2, podtaczajac go do obwodu elektrycznego punktu zerowego.

7.23 Podlaczy¢ za pomoca kabla elektrycznego RNO
(AUTOTRANSFORMATOR) do urzadzenia, zgodnie ze schematem elektrycznych
polaczen na str. Nr 22. W tym celu nalezy:
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7.24 Odkreci¢ cztery $Sruby mocujace naktadanego panelu (1) z lewej
bocznej strony urzadzenia, patrz rys. Nr 5 na str. Nr 11. Zdja¢ naktadany panel.

7.25 Na grupie zaciskowej XT2, umieszczonej z prawej strony od
automatycznego wytacznika QF1, nalezy zdja¢ montazowa poprzeczke J1 (2), patrz
rys. Nr 8. Zwracamy Panstwa uwage, ze przy podiaczeniu RNO
(AUTOTRANSFORMATOR) poprzeczka - J1 OBOWIAZKOWO WYSTEPUJE.
Poprzeczka powinna by¢ wustawiona w rezimie pracy bez RNO
(AUTOTRANSFORMATOR). W tym rezimie nastawienie wielkosci napigcia |
pradu na wyjSciowych zaciskach nastepuje za pomoca tyrystorowego regulatora
pradu - TRT.

7.26 Przez wlot kablowe z oznaczeniem RNO
(AUTOTRANSFORMATOR), (3) na rys. Nr 8, nalezy wprowadzi¢ elektryczny
kabel, tagczacy RNO (AUTOTRANSFORMATOR) z urzagdzeniem.

7.27 Przewodniki kabla, wcze$niej zarobione, podiagczy¢ do grupy
zaciskowe] z oznaczeniem XT2, zgodnie ze schematem elektrycznym potaczen
urzadzenia na str. Nr 22.

7.28 Za pomoca kompletu elastycznych szyn potaczy¢ obiekt proby
z wyjSciowymi szynami urzadzenia.

7.29 W zaleznosci od zakresu probnych pradéw podiaczy¢ kompletnym
kablem czujnik pradu do zaciskow z oznaczeniem «D.T. SA», na prawym bocznym
panelu urzadzenia.

7.30 Przez krotkotrwale nacisniecie przycisku «ZAKRES» na operatorskim
panelu wybra¢ niezbedny zakres miernika probnych pradow: 1,0kA lub 10kA.

Rys. Nr 8 Widok z lewej bocznej strony ze zdj¢tym naktadanym panelem.

1 —gniazdo potgczenia autotransformatora;
2 — gniazdo zasilania.

7.31 Przez krotkotrwate naci$nigcie przycisku «FIKSACJA» na panelu
operatorskim nalezy wybra¢ niezbedng logike funkcji fiksacji zmierzonych
wielkos$ci czasu 1 pradu.

7.32 Przez krotkotrwale nacisniecie przycisku «CZAS» na panelu
operatorskim wybra¢ niezbedng wielkos¢ dlugosci impulsu probnego pradu. Dla
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poczatkowego precyzyjnego ustawienia wielkosci probnego pradu zaleca si¢ zadac
wielkos¢ dtugosci pradu nieograniczenie.

7.33 Wyprowadzi¢ uchwyty regulatorow wielko$ci probnego pradu
obracajac w kierunku zgodnym z ruchem wskazdéwek zegara az do oporu. W ten
sposob zapewnia si¢ funkcje pracy tyrystorowego regulatora urzadzenia w
charakterze stalego przekaznika energetycznego. Komutacja kontaktu stalego
przekaznika nastgpuje przy przejsciu napigcia SieCiowego przez zero.

7.34 Wyprowadzi¢ uchwyt regulatora napigcia jednofazowego obracajac ja
w Kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara az do oporu. W ten sposob
zapewnia si¢ minimalng wartos¢ probnego pradu, zblizong do wartosci zerowe;.

7.35 Przygotowa¢ obiekt proby do testowania, na przyktad, wiaczyc
testowany wylgcznik automatyczny.

7.36 Na wyswietlaczu panelu operatorskiego w oknie informacyjnym
biezagcego stanu urzadzenia powinna pojawi¢ si¢ wiadomos¢ tekstowa
«GOTOWE».

7.37 Wilaczy¢ gléwny energetyczny wylacznik automatyczny urzadzenia
QF1, potozony na lewym bocznym panelu urzadzenia.

7.38 Przez krotkotrwate nacisnigcie przycisku operacyjnego «Prad
WL/Wylt.» wlaczy¢ generacje pradu badanego na wyjsciowe szyny urzadzenia.
Przy tym nieprzerwanie $wieci si¢ indykator $wietlny, wbudowany w przycisk
«Prad WL/WyLk», a na wyswietlaczu panelu operatorskiego w oknie
informacyjnym biezacego stanu urzadzenia pojawi si¢ wiadomos¢ tekstowa «PRAD
».

7.39 Obracajac raczke regulatora wielkosci probnego pradu i wizualnie
kontrolujac cyfrowe wskazania miernika pragdu urzadzenia, zada¢ niezbedng
wielko$¢ probnego pradu, zgodnie z metodyka kontroli obiektu proby.

Przy poczatkowym sprawdzeniu pracy elektromagnetycznego wyzwalacza
automatycznego wylacznika, trzeba obraca¢ raczke regulatora pradu, z predkoscia
zapewniajgcg minimalne nagrzanie cieplnych elementéw ochrony testowanego AW.
Po zadziataniu elektromagnetycznej ochrony AW, na wyswietlaczu panelu
operatorskiego zostang utrwalone wielkosci prob, czasu i1 pradu. Przy tym na
wyswietlaczu panelu operatorskiego w oknie informacyjnym biezacego stanu
urzadzenia pojawi si¢ wiadomos$¢ tekstowa «ZERWANIE», $wietlny indykator
wbudowany w przycisk «Prad WL/ Wyl.» zgasnie.

7.40 Testowany AW wylaczy¢. Nastepnie, nie obracajac raczki regulatorow
pradu urzadzenia, przyciskiem «Prad WL/ WylLy» powtdrnie wiaczy¢ generacje
probnego pradu. Po krotkotrwatym zadzialaniu ochrony AW urzadzenie utrwali
biezace wielkosci czasu 1 pradu proby. Powyzsza metodyka testowania AW ma
charakter zalecany. Dla doktadnego testowania, zaréwno wylacznikdéw
automatycznych, jak i kazdego innego obiektu proby nalezy przestrzega¢ metodyk
prob, przytoczonych przez producentow konkretnych sprawdzanych wyrobow.

741 Po zakonczeniu prac z urzadzeniem nalezy wylaczy¢ glowny
energetyczny wylacznik automatyczny urzadzenia QF1. Nastepnie wylaczy¢
zasilanie urzadzenia wylgcznikiem klawiszowym «ZASILANIE PRZYRZADU».
Odtaczy¢ energetyczne szyny elastyczne od badanego obiektu.
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Przy sprawdzeniu zdolnosci do pracy i przygotowaniu do pracy AW nalezy
stosowac zalecenia, przytoczone w tabeli Nr 1..

Tabela Nr 1
Nr | Zakres probnego Zawarto$¢ kontroli Parametry kontroli
l.p. pradu
1 Badanie AW | - nagrzewanie jednego lub Kilku biegunéw | Prad nominalny,
nominalnym AW nominalnym pradem dla kontroli | temperatura
pierwotnym cieplnego stanu systemu podprowadzenia
pradem (10A...= | pradu - AW - otoczenie, lub jako wstepna
1xA) operacja  przed  proba cieplnego
wyzwalacza w strefie przecigzenia;
- uscislenie nominalnego pradu AW
(dlugotrwatego  maksymalnego pradu | Prad, czas, fakt
niezadzialania); zadzialania
- O0cena przejsciowych oporow w
obwodzie biegunéw AW. Probny prad,
spadek napiecia
2 Badanie AW w | - kontrola czasu zadziatania z chtodnego | Czas zadziatania
strefie  pradow | stanu (2-3)-krotnym  pradem  od | przy zadanej
przecigzenia nominalnego (szybkie sprawdzenie | temperaturze
(100A...~3xA) | cieplnego wyzwalacza); otoczenia [
zadanym pradzie
- kontrola punktow czasowych - pradu
charakterystyki AW (z nagrzanego stanu)
w strefie pradow przecigzenia.
4 Badanie AW w |- sprawdzenie zdolnosci do pracy | Fakt zadzialania,
strefie  pradow | elektromagnetycznego ogolnie: prad, czas
KZ (potprzewodnikowego) wyzwalacza;
(100A...3kA) Wielko§¢  pradu
- kontrola (ustawienie) progu zadziatania | zadziatania
elektromagnetycznego
(potprzewodnikowego) wyzwalacza; Wielkos¢  pradu
zadzialania,
- kontrola (ustawienie) zatrzymania | zatrzymanie
odlaczenia dla wylacznikow selektywnych | odtgczenia
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8. Obstuga techniczna

Uwaga wszystkie czynnos$ci zwigzane z obstugg techniczng urzadzenia nalezy
wykonywac¢, obowiazkowo po odlgczeniu urzadzenia od sieci zasilajace;.
Obstuga techniczna urzadzenia zawiera:

7.1 Utrzymanie w czystosci kontaktowych placow wyjsciowych szyn
energetycznych, przecieranie szmatkg zmoczong w spirytusie lub benzynie
lotniczej.

7.2 Raz do roku zdja¢ frontalne 1 boczne panele. Dokreci¢ polaczenia
gwintowe wyjsciowych szyn energetycznego transformatora, gwintowe mocowania
energetycznego transformatora, jak rowniez dokreci¢ wszystkie elektryczne
polaczenia na podzespole komutacyjnym.

9. Badanie techniczne

9.1 Uwierzytelnienie jakosci urzadzenia powinna przeprowadza¢ organizacja,
upowazniona do przeprowadzenia takich prac.

9.2 Uwierzytelnienie jakosci urzadzenia jest dokonywane wedlug standardowe;j
metodyki zgodnie z normami.
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